mis de 0,4 2 60,0 m/s de 0,4 240,0 m/s
ft/min de 59 a 11 948 ft/min 1 de 59 a7 877 ft/min
km/h de 1,0 4218,0 km/h 0.1 i 43 % de la lecture de 1,0 a 144,0 km/h
mph de 0,8 4 135,0 mph 1 ou le chiffre le moins significatif de 0,8 2 89,0 mph
nceuds de 0,6 & 118,3 nceuds 0.1 de 0,6 a 78,0 noeuds
Beaufort de0a12B 0.1 de0a12B
° hors axe ; -2 % a 10° ; -3 % a 15°. Dérivation de calibrage < 1 % aprés 100 heures d'utilisation & 16 MPH ou 7 m/s. Une opération soutenue au-dessus de 97 km/h

Roue & aubes de 2,5 cm de diametre avec un axe de précision et des vis en saphir. Précision hors axe de -1 % a 5
usera rapidement la roue a aubes et peut provoquer la destruction de la roue & aubes. La roue a aubes de rechange (NK PN-0801) peut &tre monté sur le terrain sans outils (Brevet américain 5 783 753).

cfm de 0 & 99 999 cfm 1 de 0 & 99 999 cfm
m¥h de 0 & 99 999 m*h 1 de 0 & 99 999 m*h
m¥m de 0 & 99 999 m*/m 1 3 % de la lecture de 0 & 99 999 m*’/m
m¥/s. de 0,0 49 999,9 m¥/s 0.1 de 0,0 49999,9 m*/s
Iis de 0299999 IIs 1 de 0299999 IIs
élocité i i ilisateur (circulaire ou rectangulaire) et des dimensions (unités : in, ft, cm ou m). Dimensions maximale d'entrée de la conduite : 258,0 in / 21,5 ft / 655,3 cm / 6,55 m.

Calculé automatiquement a partir de la mesure de la vélocité de I'air et de la forme de la conduite précisée par I'utili

1(°)B42t He BAT2 11 minut5 3 34 TdB 2601826 89336Tm(4)88A 8130frdl Td(50)Tj0 Tc (O)TJTTS1L0TI42 0 0 42 50@nt de 454T2 132 T(BUYHEA 50

Points cardinaux 360° 16 Points 5° de 0 & 360°

Capteur magnéto-résistant a état solide a axe double monté perpendiculairement au plan de I'unité pour permettre le fonctionnement pendant la prise de mesure de la vitesse anémométrique. Déclinaison / Variation ajustable pour lecture du nord réel. Précision de mesure
dépendant de la position verticale de I'unité. La r413.. 0.3-0. I'uni.36 ref455.053 666. alVad.ur igé pmaltion vosse anbatteri d'e9695 -2.9695 2.9695 186.4265 629.3336 Tm(4).3694ref01.37reré2 Td(50)Tj0 Tc (0)Tj/TT2 10Tf4.2 0 0 4.2 50.7ant de 45472 122 Td(50)




