da 0.4 a60.0 m/s da 0.4 a40,0 m/s
ﬂlmm da 59 a 11.948 ft/min 1 da 59 a 7877 f/min
kmih da 1.0a218.0 km/h 0.1 Pid targo del 3% della da 1.0.a144.0 kmh
® 0 cllra meno
mph da 0.8 a 135.0 mph 1 . da 0.8 a 89.0 mph
nodi da0.6a118.3 kt 0.1 da 0.6 a78.0 kt
Beaufort da0a12B 0.1 da0ai12B

Rotore di diametro 1 pollice con asse di precisione e supporti color zaffiro. Esattezza dell'asse Off -1% @ 5° asse Off; -2% @ 10°; -3% @ 15°. Corrente di calibratura < 1% dopo un utilizzo di 100 ore a 16 MPH /7 m/s. Un funzionamento prolungato superiore 60
MPH / 27 m/s danneggera il rotore e potrebbe i la rottura. La ituzi del rotore (NK PN-0801) pud essere eseguita su campo senza alcun strumento (brevetto US 5,783,753).

cfm da 0 a99.999 cfm 1 da 0 a99.999 cfm
m’h da 0a99.999 m*h 1 da 0a99.999 m*h
m’m da0299.999 m¥m 1 3% della rilevazione da 0a99.999 m¥m
m¥s da 0,0 29.999,9 m*s 0.1 da 0,0 29.999,9 m”s
Lis da 0a99.999 L/s 1 da 0a99.999 L/s

Caloolato automaticamente dalla misurazione della Velocita dell'Aria e forma del condotto speclf ica per l'utente (circolare o rettangolare) e dimensioni (unita: in, ft, cm or m). Ingresso massimo dimensione condotto: 258,0 in /21,5 ft/ 655,3 cm /6,55 m.
. I 360° I 1 I 5 I da0a360°

| Punti cardinali | 360° | tepuni | 5 [ da0a360°
Sensore a 2 assi magnetoresistivo in stato solido montato perpendicolarmente alla pialla dell'unita per il { durante la mi: { della velocita del vento. Dacllnazlone/vanazlone regolabile per lettura True North. Precisione di misurazioni
a seconda della posizione verticale dell'unita. Una routine di autc i elimina errore ico dalle pile o unita e deve essere eseguita ad ogni dalla rete di ali o ituzi delle pile).
°F da-49.0 a 257.0 °F 0.1 1.8°F da-20.0a 158.0 °F
°C da-49.0a125.0 °C 0.1 1.0°C da-29.0a70.0°C

Misura la temperatura dell'aria, acqua e neve. Isolato I i sigillato, i di isione montato (b5 590tm(,) TETGDe/TT2:0.5562 0 Td(a)T+0.556 0 Td(d)T-54.611 -1.528 Td(Misura la tem)TETg41.04 Tf4.32 0 0 4.32 206.3462e3(b5 590tm0/ 0 4.3T0 g/84 5




